SOPHUS BERENDSEN %

ETABLERET 1854 ,
( iRAADHUSPLADSEN 37. KOBENHAVN.

TABELLER

over

ITLIL L1V Staal, Belgeblik og Sejier

samt

parallelflangede
Differdinger- Greybjalker

Serie DIP og DIPEX :
Aarhus:
Kannikegade 18,

. Telegr.-Adr.: BERENDSEN —
0= Til Hovedkontoret: 8500 ' 5t Udgave 7922 Telegr.-Adr.: STAALBERENDSEN, ggg- 11,
Til Jeernlageret: 2245 -_— - Odense:
Til Cementlageret: Pale 1164 ' Vestergade 72.

Statstelefon : 186 Eneret. Eftertryk forbydes Telegr.-Adr.: STAALBJZELKER, O 410.
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Mas‘k‘infahrikker, Haandverkere ete, ete. foreget Indholdet med ‘en stor De] nyttig
) Med Hensyn ti] Benyttelsen bemarkes, at alle Beregninger er udiert
Kabenhavns Bygningsautoriteter stiller, De hyppigst anvendte Profiljeern er der

14Y, Kg pr. mm?, o *

Naar' Hensyn skal tages til Nedbojning, der hejst maa veere 1/400 af Spazndvidden, benyttes nederste Linie, saalenge
> der eéllers skal benyttes.
Det er overalt forudsat, at Lasten er ligelig fordelt paa Bjelken; helastes den i Midten, berer den kun Halvdelen;
jerdedelen; og indmuret i den ene Ende og belastet i den

€ '0g praktiske Tabeller,
i ngje Overensstemmelse med de Fordringer,
for beregnede for Belastningerne 10/, — 12 og

" anden (Karnapper ete.) berer den kun Ottendedelen af de angivne Bexresmvner,

, som vi har bragt ethvert' Offer for at gore saa praktisk og tidssvarendev
) y gbarhed og Paalidelighed, som er blevet
de tidligere Udgaver til Del,

Kebenhavn,{ i Januar 1929

SOPHUS BERENDSEN
- AKTIESELSKAB
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T i Normalprofiler

-
'?U; X E:. : Modstands. Inerti- Inertirac&r Karneradier g é é
TS| ey | B momenter momenter i = V_I. r=Y ~ |E 8
wm | M2 2 [ F | F s |==g
Bw| -8 | 28 s 8 B
&5 2= 5 o (2 w,
a8 0o & R . . 3 E=Ar] ®
Profil | h b d t ] s § 8 Wy Wy | Jz Jy iy iy o ry A |=2 Vgt
Nr. mm | mm | mm | mm - & cm? cm?® | emt | cm* cm cm cm cm m“a‘
7/,br.| 76 76.1 5.0 8.5 14 12.00 | 15.9 41.0 | 13.7 . | 155.7| 52.1 3.13 1.81 2.58 0.86. | 10.75 24.0 3.4
80 42 | 39 " 59| .14 5.95 7.58| 19.5 3.00 77.8 6.29| 320! 0.91 2,57 0.40 9.04 " 11.4 3.3
9 90 46 | 4.2 6.3 14 7.07 900 26.0 3.82 | 117 - 8.78| 3.61 0.99 2.89 7042 | 1011 15.2 3.7
10 100 50 | 4.5 6.8 14 832 | 10.6 34.2 4.88 | 171 12.2 4.02 1.07 | 323 | 046 | 1118 19.9 41
10'/,br.| 102 76 | 5.5 9.0 14 1400 | 183 62.7 | 14.7 320 55.9 418 1.75 343 080 112721 "36.7 45
11 110 54 | 4.8 7.2 14 966 | 12.3 43.5 6.00 { 239 16.2 441 1.15 3541 049 [ 12.25 253 45
12 120 58 | b.1 7.7 14 1116 | 142 54.7 | 741] 328 215 431 1.23 3.85 0527113333 31.8 4.9
13 130 62 | b4 8.1 14 1264 | 16.1 67.1 8.87 | 436 | 27.5 | 5207 131 477 0.556 | 14.40 39.1 5.3
13Y,br,| 127 | 114 | 7.5 | 10.5 14 26.50 | 319 | 140 36.5 889 |208 "5.287 255 T 4.39 114 | 17.07 | 80.3 5.3
14 140 66 | 5.7 86| 14 14.37 | 183 81,9 | 10.7 573 35.2 | '5.60 | 1.39 448 0.58 | 15.48 47.7 5.7
15 150 70 | 6.0 9.0 14 [ 16.01 [ 204 | 98.0 | 125 735 439 6.00 |~ 147 4.80 0.61 | 16.55 57.1 6.1
16'/,br.| 152 | 127 8.0 | 1255 14 33.00 | 419 | 222 54.8 |1684 |348 6.34 288 | 530 | 131 | 19.81 [126.9 6.7
.16 160 74 | 6.3 9.5 14 17.90 | 22,8 | 117 14.8 935 54.7 1 640 1.55 | 5.13 0.65. | 17,63 68.0 6.5
17 170 78 | 6.6 9.9 14 19.78 | 25.2 | 137 17.1 {1166 66.6 6.80 1.63 5.4% 0.68 [ 18770 79.8 6.9
18 180 82 | 6.9 | 104 14 2190 | 27.9 | 161 19.8 | 1446 81.3 | 720 1.71 5.77 07111978 1 934 | 74 |
19 190 | 86| 7.2 | 10.8] 14 | 2402 | 30.6 | 186 | 227 1763 | 97.4 | 759 | 1,78 | 608 | 074 1 20:36 1108 7T
20 200 90 | 7.5 113 14 12630 | 335 | 214 26.0 | 2142 |117 8.00 1.87 6.39 0.78 121,93 | 125 8.1
-20'/,br.; 203 | 152 | 8.0 | 13.0 14 | 42, 53.4 | 380 78.9 13857 |600 8.50 3.35 7.12 1.48 5. 219 89
21 210 94 | 7.8 | 11.7 14 | 28,57 | 36.4 | 244 29.4 [2563 138 8.39 1.95 6.70 0.8T | 2301 [ 142 85
22 220 98 | 8.1 | 122 14 | 31.09 | 39.6 | 278 33.1 3060 |162 8.79 2.02 7.02 0.84 2408|162 B8.Y




I i Normalprofiler

: ! S . . Lo : . r CleE

ﬁ\? £ E . Modstands. | Inerti. Inertxra:l_;_(ef' ‘«Kaerner;\;iler 5 gg

.4’1‘: »y %« | momenter momenter i - V‘_{_ re= ~ S Eg -

2w | -3 | 2% S F g |=0E

&g = g9 S |ufS|

ECH I A - — : g |25 | W

SRR £ Wy e Ty i |y | o |y | A (EE Vgt

= = 3 4 ¢ vy .

cm : cm cm ) cm cm _‘cm cm

14 ~87.1 ] 3607| 1891 9.19 | 210 | 7.35 | 0,87 | 2516 9.4

14 C 417 |- 4246 221 | 960 | 219 7.68 [ 0.90 | 26.24 9.8

14: 46.5 | 4966 256 | 10.00 | 227 | 7.99 | 0.94 | 2731 - 1 102

14 98.3 | .7409{ 747 1052 5 334 | 871 | 1.47 | 29.60 | 111

14 -51.0 [ 57441 2881037 | 2.32 8.28°| 0.96 | 28.35 -10.5

14 --56.2 | 6626 326 |.10.76 | 2.39 8.68'| 0.98 | 3939 | 288 | 10.9

14 61.2 | 7587| 364 | 11.14 | 2447 887 | 1.00 | 3042 113

14 | 66.6 | 8636| 406 | 11.54 | 9.50 9.18 | ' 1.03 | 31.46 117

1 72.2 | 9800 | 451 | 1191 | 255 |- 945 | 1.04 | 3250 120

14 84.7 | 12510 | 555 | 12.68 | 2.67 | 10.05 | 1.09 | 3458 128

14 98.4 1 15695| 674 | 13457 2.79 | 1068 | 113 36.66 185

147 114 | 19605| 818 | 14.2T | 2.90 | 1122 | 1.17 | 3854 14.3

14 L7181 {24012 975 [-14.98 | 302 | I181 | 1.22 4082 | 150

14" 149 ] 29213 1168 |'15.73 | 3.13 | 12.38 | 136 | 42.90 157

14 ] 176 | 36978 1437 |"16.74 | 3.30 | 13.18 | 133 | 4553 168
14 037 | 208 [ 45852 1725 [ 17.66 | 342 | 13.86 1.38 [48.10 177

14 |-2378 | 235 | 56481 2088 18.61 | 358 1459 | 1.44 1 50.73 186

14 268 8738 | 2478 1957 | 371 |, 15.28 | 149 53.31 195
14 7349 T[T99T84"| 3488 | 21.58 | 405 | 1695 | 164 58.52 T2e
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I i parallelflangede Differdinger-Greyprofiler Serie DI1P

B ]
5 ; Modstands. Inerti. Inertiradier - ) Keerneradier g g 'g
%ﬁ g ..%,“E :mgmen,ter‘ momenter- i= V% . ro== g E é E “é‘
t |8 8 W | Wy | g Iy e | g | g rg' | B |§= Vgt
mm = cm?® cm® cmt | cm* cm cm cm ‘em “4
__ 14 DIP 140 | 140 8 12 3463 441 217 79 1522 550 5.88 3.53 4.92 1.79 19.80 121 - 6.3
15 DIP 150 | 150 8 12 37.16| 473 253 90 1897 676 6.33 3.78 5.35 1.90 21.21 140 6.8
16 DIP | 160°| 160 | 9 | 14 | 4581| 58.4 | 320 | 120 | 2634 | 958 | 672 | 405 | 563 205 | 2263 | 183 | 7.2
17 DIP 170 | 170 9 14 48.72 | . 62.1 376 135 3196 1148 7.17 4.30 6.05 2.17 24.04 208 7.1
_ 18 DIP 180 | 180 9 14 61.62| 65.8 | . 426 151 3833 | 1363 7.63 4.55 | 6.47 2.29 25.46 235 8.3 -
19 DIP 190 | 190 9 14 54563 695 479 169 .| 4550 | 1608 8.09 4.80 6.89 2.43 26.87 264 8.8
20 DIP 200 | 200 | 10 16 64.94| 82.7 595 214 59562 | 2136 8.48 5.08 7.19 2.59 28.28 330 9.2 .
21 DIP 2101 210 | 10 | 16 68.24| 86.9 662 235 6949 | 2473 8.94 5.33 7.62 2.70 29.70 366 9.7
22 DIP 220 | 220 | 10 16 71.54| 911 732 | 258 8052 | 2843 9.40 5.59 8.04 2.83 31.11 403 10.2
23 DIP 230 | 230 | 10 16 74.83| 953 806 282 9266 | 3248 9.86 5.84 8.46 2.96 32.53 443 10.8
¥y DIP 240 | 240 | 11 18 | 87.39| 111.3 974 346 [11686 | 4152 10.25 6.11 8.75 3.11 33.94 537 11,2
25 DIP 250 | 250 P11 18 91.08| 116.0 | 1064 | 375 |13208 4692 10.71 6.36 917 | 3.23 35.36 585 11.6
26 DIP 1260 | 260 | 11 18 94.77 | 120.7 | 1158 406 | 15050 | 5278 11.17 6.61 9.59 3.36 36.77 635 12.2
27 DIP 270 | 270 | 11 18 98.45 | 125.4 | 1256° 438 (16950 | 5910 11.63 6.87 10.02 3.49 38:18 688 12,8
28 DIP 280 | 280 12 | 20 | 112,71 | 143.6 | 1480 523 120722 | 7324 12,01 7.14 10.31 3.64 39.60 814 | 131 !
29 DIP 290 | 290 | 12 20 1116.79| 148.8 | 1597 561 {23150 | 8136 12,47 7.39 10.73 3.77 41.01 877 13.7
30 DIP 300 | 300 | 12 20 1120.87 | 154.0 | 1717 600 | 25759 | 9007 12,93 7.65 11.15 3.80 4243 941 14.2
32 DIP 320 | 300 | 13 22 |13448| 171.3 | 2016 |- 661 |32249 9910 | 13.72 7.61 11.77 3.86 43.86 | 1107 15.0
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T i parallelflangede Differdinger-Greyprofiler Serie D I P
. | ; ; 2%
.- . Modstands- Inerti. Inertlrad_ier Kerneradier g E @
¥y § « momenter momenter i VL r— ‘_’V — ) g
-~ | 28 F 7 8 |=0g
2= | B° ' S (¥8°
h b d t & & , . . R =i Wa
Profil . I 8 Wa Wy Ja Iy iy iy Iy ry A |8« Vgt
Nr. * 'mm |mm |mm | mm = em? | cm? cm¢ cm* cm- cm cm cm 7%
34 DIP | 340,300 |-13 | 22 [136.52| 173.9 | 2173 | 661 | 36942| 9910 | 1458 | 7.55 | 1250 3.80 | 4534 1192 | 159
8 DIP | 360|300 | 14 | 24 [150.30| 1915 | 2507 | 721 | 45122| 10813 | 1535 | 7.51 | 13.09 | 3.77 | 46.86| 1380 | 167
88 DIP | 380 300 | 14 | 24 |152.50| 194.3 | 2682 | 721 | 50949 | 10813 | 16.19 | 7.46 | 15.80 | 3.71 | 48.41| 1474 | 17.6
40 DIP | 400 300 | 14 | 26 [163.68| 2085 | 3032 | 781 | 60642 11714 | 17.05 | 7.50 | 14.54 | 3.75 | 50.00| 1671 | 185
421, DIP | 425 300 | 14 | 26 |166.43| 212.0 | 3270 | 781 | 69483 | 11714 | 18.10 | 7.43 | 15.42 | 38.68 | 52.02| 1800 | 19.6
45 DIP | 450300 | 15 | 28 |181.84| 231.6 | 3743 | 841 | 84223] 12619 | 10.07 | 7.35 | 16.16 | 3.6 | 54.08| 2063 | 20.6
47Y/, DIP | 475|300 | 15 | 28 |184.78| 235.4 | 4005 | 841 | 95123 12620 | 20.10 | 7.32 | 17.01 | 357 | 56181 2207 | 21.7
60 DIP | 500| 300 | 16 | 30 |200.44 | 2553 | 4527 | 902 |118177| 13525 | 21.06 | 7.28 | 1773 | 853 | 5851] 2502 | 22.6
55 DIP | 550 300 | 16 | 80 [206.72| 2633 | 5108 | 902 |140342| 13597 | 23.09 | 7.17 | 1938 | 3.43 | 62.65| 2820 | 247
60 DIP | 600 300 | 17 | 32 |226.80| 284.9 | 6028 | 962 | 180829 14435 | 25.02 | 7.07 | 20.87 | 3.83 | 67.08| 3337 | 26.6
|65 DIP | 650 | 300 17 | 32 |283.47| 297.4 | 6670 | 962 |216783 | 14437 | 27.00 | 607 | 9243 | 3.25 | 71.59| 3696 | 25.6
il ‘70 DIP | 700| 800 | 18 | 34 |254.36| 824.0 | 7723 | 1023 |270200| 15346 | 28.88 | 6.88 | 23.84 | 8.16 | 76.16 4295 30,4
I} 76 DIP | 750 300 | 18 | 34 |261.42| 833.0 | 8434 | 1023 |316256 15340 | 30.82 | 6.79 | 9533 | 8.07 | 8078 4698 | 33.3
80. DIP | 800 800 | 18 | 34 |268.49| 342.0 | 9160 | 1023 |366386| 15351 | 32.73 | 6.70 | 2678 | 2.99 | 8544 £112 | 341
fl 85 DIP'| 850( 300 | 19 | 36 |291.67| 371.6 | 10444 | 1084 |443890 16267 | 3456 | 6.62 | 2811 | 2.92 | 90.14| 5837 | 353
§{ 90 DIP | 900 300 | 19 | 36 |299.12| 381.1 | 11245 | 1085 |506040| 16270 | 36.44 | 6.53 | 2051 | 2.85 | 94.87| 6204 | 37.6
195 DIP | 950 | 300 | 19 | 36 [306.58| 390.6 | 12062 | 1085 |572053 | 16273 |.38.30 | 6.45 | 3088 | 2.78 | 99.62| 6766 39.3
100 DIP 11000300 | 19 | 36 |314.04| 400.1 | 12895 | 1085 | 644748 | 16276 | 40.11 | 6.38 | 3223 | 2.1 |104.40] 7251 | 411




| I i parallelflangede Differdinger-Greyprofiler Serie DIPE X

Rt
é : Modstands- Inerti- Inertirailier Kearneradier 5 E g
AR momenter momenter i VL ro v - g 5“
~3|£8 F FoolEIEGE
% | 2 |Ez | T
3 8 Wy Wy Jx Iy iy iy Iy ry A |82 | Vag
’ & cm? cm? cm4 cm¢ cm cm cm cm A
14 DIPEX | 140 140 4.5 |12.0] 31.3| 39.9| 210 | 78 | 1478 | 549 6.08 | 3.7 5.26 | 1.95 | 19.80 | 115 6.7 |
16 DIPEX | 150 150 [4.75(12.5| 85.0| 44.6| 253 | 94 | 1898 | 704 6.52 | 3.97 5.67 | 211 | 2121 138 7.2
_16 DIPEX | 160 160|5.0 |13.0] 38.8| 49.4| 300 | 111 | 2398 | 888 6.97 | 4.24 6.07 | 225 | 2263 | 164 7.1
17 DIPEX | 170 170|5.25 |13.5| 48.2| 551| 355 | 130 | 3024 | 1106 741 | 448 6.44 | 236 | 24.04 | 193 8.2
18 DIPEX | 180| 180 |55 |14.0f 47.7| 60.7| 416 | 151 | 3745 | 1362 | 7.85 | 474 | 685 | 249 | 2546 225 | 87 |
19 DIPEX | 190 | 190 |5.75 |14.5| 51.8 66.0| 479 | 174 | 4553 | 1658 831 | 501 | 726 | 264 | 26.87 | 260 9.2
20 DIPEX | 200 200 6.0 |15.0]| 56.6| 72.1| 552 | 200 | 5522 | 2002 8.75 | 5.27 7.66 | 2.77 | 2828 | 299 9.8
21 DIPEX | 210|210(6.25|155] 61.4| 78.2| 629 | 228 | 6612 . 2393 920 | 553 | 804 | 292 | 2070 | 342 | 102
22 DIPEX | 220| 220(6.5 |16.0| 67.2| 85.6| 723 | 258 | 7948 | 2843 9.64 | 5.76 845 | 8.01 | 31.11| 388 | 1038
28 DIPEX | 230| 230|6.75|16.5| 71.6] 91.1| 806 | 291 | 9272 | 8347 | 10.09 | 6.06 885 | 319 | 3253 | 438 | 11.3 |
_.24 DIPEX | 2401 240/7.0 |17.0| 72.7| 99.0| 915 | 327 | 10975 | 3921 | 10.53 | 6.29 9.24 | 330 | 3394 | 492 | 118
26 DIPEX | 250|250 |7.25|175( 83.3| 106.1| 1022 | 365 | 12775 | 4561 | 1097 | 6.56 9.63 | 344 | 3536 | 550 | 12.3
_26 DIPEX | 260| 260|7.5 |18.0) 90.0| 1147 1149 | 406 | 14940 | 5281 | 11.41 | 6.79 | 1002 | 3.54 | 36.77 | 6138 | 128
27 DIPEX | 270| 270 |7.75|18.5| 96.0| 1223 | 1274 | 450 | 17194 | 6077 | 11.86 | 7.05 | 1042 | 8.68 | 38.18 | 681 | 13.3
28 DIPEX | 280| 280|8.0 |19.0]102.1| 130.1] 1407 | 497 | 19693 | 6960 | 1230 | 7.31 | 10.81 | 3.82 | 39.60 | 753 | 13.8
29 DIPEX | 290 | 290|8.2519.5/108.4 | 138.1| 1549 | 547 | 22454 | 7935 | 1275 | 7.68 | 1122 | 3.96 | 41.01 | 830 | 143
30 DIPEX | 300| 300|8.5 |20.0{1155) 147.1| 1707 | 601 | 25611 | 9012 :| 13.19 | 7.83 | 11.60 | 4.09 | 42.43 | 912 | 148
32 DIPEX - | 8201 30019.0 1/ 21.0| 1226 | 156.1| 1922 | 631 | 30744 | 9463 | 14.03 | 7.79 | 12.31 | 4.04 | 43.86 | 1029 | 157
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I i parallelflangede Differdinger-Greyprofiler Serie DIPEX ’

P
T —
-:h --------------- g ; Modstands. | Inerti. Inertiradier | . Kerneradier E é g
'f v Py gw ‘momenter momenter i=1/1 r = ' ) E «
R -8 &8 F F 8 =g
%= E° 2 |E2°%| wa
J g Wy Wy Ty Iy iy, iy Iy A& |53 Viogt
& cm?® cm? cm* cm* em cm cm 29 |
129.7 | 165.2| 2149 661 36529 9914 | 14.87 7.75 1153 16.6
136.9 | 174.4| 2389 691 43009 | 10364 | 15.70 | 7.71 .86 | 1286 | 175"
1444 | 183.9| 2644 | 721 | 50226| 10815 | 1653 | 7.67 1| 1426 | 183
' 1735 | 7.63 | 1575 | 19.2°
8.37 | 758 17656 | 202
758 1948 | 213
748 2152 | 223"
108742 1307 . 743 2366 | 234
| 1884617 18527 | 2344 | 733 2745 | 7255
| 172989 | 13980 | 95.44 7.28 3152 | 275
| 2069767 13981 [ 27.47 T F.12 3483 | 29.6
9327 | 244390 | 13982 7,05 3823 | 316
2 | 293374 14435 | 31, 6.97 4299 | 335
| 339237 14436 | 33.37 | 688 | 4668 | 355
388908 | 14438 | 35.31 | 6.80 | 4 5046 | 374

454798 | 14892 | 87.18 | 6.73
. | 514042 14893 | '39.08 | 6.65
27000 | 344.0| 11550 | 993 | 577491 | 14894 | 40.97 | 658

7| 5096 | 9.1
2 | 6004 | 41.0
40 | 6422 | 1238
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|| i Normalprofiler og Waggonprofiler

< g : Modstands. Inerti. Inertiradier | Kearneradier §§ g g '::)g

ﬁjf .:20_5} gg% : momenter - momenter i= % r=¥ E‘g% ;: §§M
, SE2|3° | ge2) & e fly
h |'b d t ..5:: ;‘ § We | Wy Wey| g Jy Jn | ix iy T | Ty | Tey E%% 3 ‘EE Wg—t

Nr. (mm|mm/mm|mm . : B em?® | em? [ em? | em* | cm? | em*| em cm | em | em | cm F:E‘E Py
3 30 | 335 |7 8 | 4.27| 544/ 4.26 2.68I 407 6.39; 5.33| 147 1.08 0.99 | 0.78] 0.49] 0.75| 1.31 | 4.46| 2.8 | 1.0
4 10 [ 355 [7 |8 | 487|621 7.05 308 5.02| 141 6.68) 17.7 151 | 1.04 | 1.14] 0.50 | 0.81] 1.83 | 5.32 45 | 14 |
5 50 | 88| 5 |7 |8 |559(7.12/106 | 3.75 6.66| 26.4 | 9.12 22.5| 1.03 | 1.13 149 053] 093] 137 | 6.28 65 | 19 |
8% |50 | 25| 6 |6 |8 | 425528 6.06 152 329|174 | 260 59| 162 | 070 | 12| 020 | 063 ] 070 | 50| a4 16
6 60 | 30| 6 [7.35 8 | 561|715 118 3.00 5.57| 35.4 | 5.80| 13.6 2.23 0.90 | 165 | 0.42| 0.78 ] | 1.04 671 73 | 21
6, |65 | 42| 55 75| 5 | 7.09 903177 | 5.07] 9.93| 575 | 141 323 252 | 125 | 196 | 06| 1.10 T.I.of”ﬁ"?dfé’"?&f’
8 80 | 45| 6 |8 |8 | 864100 265 6:36/13.4 1106 |19.4 | 42.5| 3.10 | 1.3 2.41] 0.58| 122 1.5 918160 3.1 |
10 [100 | 50 | 6 |85] 8 [10.60[13.5 |41.2 | 8.4918.9 |206 |29.3 | 617 5.91 | 147 304/ 0.63| 1.40| 1.55 uﬁ 24.6 | 3.9 |
109,W(105 [ 65| 8 |8 | 8 |13.68[17.3 [547 |13 326 |287 612 |122 | 407 | 1.88 | 3.16| 0.76 | 1.88| 1.88 |12.35| 33.1 4.0
11°,W 117,565 {10 |10 | 8 [17.74[22.6 | 76.1 [16.7 [40.4 |447 1771|160 | 445 | 1.85 | 3.37| 072 179 1.91 1343 46.8 | 4.3
12 120 55| 7 |9 |8 [13.85(17.0 |60.7 |11.1 [27.0 |364 |43.2 | 86.7] 4.63 | 159 3.57| 0.65| 1.59| 1.60 |13.20| 36.6 | 4.5
14 120 | 60| 7 [10 | 8 [16.01|204 |86.4 |148 358 |605 62.7 | 125 | 545 | 1.75 | 4.24] 0.73| 1.76| 1.75 [15.23| 516 | 54




] i Normalprofiler og Waggonproﬁlér

) < N ey
2 | iradi meragier |2 588| |23
5 o & _g Modstands. ' Inerti- InertlradIler Keerneradier ﬁ £ 0; E g @

3
el we | & momenter - momenter i= /__ r- ¥ ool g s,
gm_g 2% | /F ) EEE s |=kg
Qg =] [7) 3]
25y | 8 —|BES 2 [E2 7 W
~ . i S| Ew &
S s |8 W By | rp |y g |ESel 22
: & . IS< I 7 4

< f ®

! 33 9
47.7)134 | 4823317

46.16| 58.8 | 535




|l Ligesidede Vinkelprofiler
!

. Ry H— | . . 2%

B = Modstands- Inerti- Inertiradier Kaamerac}}er .*_3 §
oy E momenter momenter - i— L r= H. ] .,“_’,E
%g 28 %"‘:E
£ ) . . . T R

d- § 8 ‘ Wa, Wy | We | Jp | Jy ‘ P i iy ie | ra ry T [-;”5

mm B ecm® | cm® | cm® | cmt | cmt | cmt cm cm | em cm cm cm b

) 8]

" ) 3 | 064 1 082|023 | 008 | 015 | 024 | 0.06 | 015 | 054 | 027 | 043 | 0.28 | 0.10- | 018 | 1.02
b |BBXIB1 4 | gge | 105 | 098 010 | 019 | 029 | 0.08 | 0.19 | 0.53 | 0.28 | 043 | 027 | 010 | 0.18 | 099
2 o3 0.88 | 112 | 044 | 017 | 0.28 | 062 | 0.15 | 0.39 | 0.75 | 0.37 | 0.59 0.39 | 0.15 | 025 | 1.48

: 203201 g f 14 | 145 | 055-| 021 | 035 077 ] 0.19 | 048 | 073 | 036 | 0.58 | 0.38 | 0.14 | 024 | 136
o o5| 5 | 12 142 10721 050 | 045 | 127 | 0.31 | 0.79 .| 0.95 | 047 | 0.75 | 051 | 021 | 032 | 1.77
B BBy | a5 | 1ss | o | 037 | o5 161 | 040 | 101 | 093 | 046 | 0.74 | 0.49 | 0.20 | 031 | 174
s : 471178 | 227 | 135 | 061 | 0.86 | 285 | 076 | 1.81 | 1.12 | 0.58 | 0.89 | 0.59 | 0.27 | 038 211"
B0X301 6 | 2B | 327 | 184 | 078 | 122 | 391 | 106 | 249 | 109 | 087 | 087 056 | 0.24 | 037 | 2.04°

3y 5| 47| 210 267 | 190 | 0.88 | 118 | 468 | 124 | 296 | 1.33 | 0.68 | 1.05 | 0.71 | 0.33 | 044 | 250
2 B3] 6 | 304 | 387 [ 263 | 115 | 171 | 650 | 177 | 414 | 130 | o.6s | 103 0.68 | 0.30 | 044 | 242
4 | 242 | 3.08 | 250 | 117 | 1.56 | 7.09 | 1.86 | 448 | 152 | 078 | 1.91 081 | 0.38 | 051 | 2588
4 40x40| ¢ 852 | 448 352 | 157 | 2.26 | 9.98.| 267 | 633 | 149 | 0.77 | 1.19 | 0.79 | 035 | 050 | 2.80 -
| 8 455 | 580 | 4.38 | 181 | 290 |124 | 3.38 | 7.89 | 146 | 0.76 | 1.17 | 076 | 0.31 | 0.50 | 272
R 8.38 | 480 | 391 | 1.80 | 243 1124 | 325 | 7.83 | 1.70 | 0.87 | 135 | 0.91 | 042 | 057 | 8.2
AUy |45X4B1 7 | 460 | 586 |'5.16°| 228 | 331 164 | 439 (104 | 1.67 | 0.87 | 133 | 088 | 039 | 056 314

9| 576 | 734 | 624 | 265 | 412 (198 | 540 |126 | 1.64 | 0.86 | 131 | 085

|
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L3

3
& ;3 Modstands- Inerti- - Inertira?er Keerneradier é g .
e B momenter momenter i= l/; r = E 850
-5 | 2§ F F Bog
== | E° e g
&g | we | wy | W | e | ] | ' ' Eirs

S g N y | "t z. y 3 x Iy L Ta | Ty Tt \hg

e cm?® cm?* | cm? em* cm* cm? cm cm cm cm cm cm <

3.77 480 | 491 | 232 3.05 | 17.4 459 | 11.0 1.90 0.98 1.51 1.02 0.48 0.64 3.60
5.15 6.56 6.63 | 2.85 415 | 23.1 6.02 | 14.6 | 1.88 0.96 1.49 1.00 0.43 0.63 3.51
647 | 824 | 794 | 347 | 520 281 | 767 | 179 | 185 | 097 | 147 | 0.96 | 042 | 0.63 | 3.44
. 495 6.31 7.04 | 3.27 440 | 274 724 | 17.3 | 2.08 | 1.07 1.66 112 | 052 | 0.70 | 3.94
6.46 8.23 8.96 | 4.03 572 | 348 9.35 | 221 2.06 1.07 1.64 1.09 0.49 | 0.70 3.86
7.90 | 10,07 | 10.64 | 4.64 6.97 | 414 | 11.27 | 26.3 2.03 |. 1.06 1.62 1.06 0.46 0.69 3.78
542 | 6.91 851 | 3.95 5.29 | 36.1 9.43 | 228 2.29 1.17 | 1.82 1.23 0.57 0.77 4.31
7.08 | 903 | 109 4.85 6.88 | 46.1° | 12.1 | 29.1 | 226 1.16 1.80 1.21 0.54 0.76 4,23
8.69' | 11.07 | 13.0 5.58 841 | 55.1 | 14.6 | 349 | 223 | 115 1.78 | 117 }.0.50 | 0.76 | 4.15

. 6.83 8.70 | 115 5.25 7.18 | 53.0 | 13.8 334 | 247 | 126 | 196 | 1.32 | 0.60 | 0.83 | 4.65
- 8.62 | 10.98 | 14.2 6.31 9,04 | 654 | 17.2 | 413 2.44 1.25 1.94 1.29 0.58 0.82 457
10.34 | 13.17 | 16.7 7.30 | 10.8 76.8 | 20.7 48.8 2.42 1.25 1.92 1.27 0.55 0.82 4.50
7.38 9.40 | 13.6 6.29 8.43 | 671 | 17.6 | 424 | 2.67 1.37 2.12 145 0.67 | 0.90 5.03
934 | 11.90 | 168 | 7.57 | 10.6 83.1 | 22.0 52.6 | 264 | 136 | 210 | 141 064 | 0.89 | 4.95
11.23 | 14.30 | 19.7. | 8.65 } 127 | 97.6 - 26.0 61.8 | 261 | 1.35 | 2.08 | 1.38 | 0.60 | 0.89 | 4.87

I
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L Ligesidede Vinkelprofiler T

5 E Modstands- Inerti. Inertiradier » Karneradier § g
o 5 =1 momenter momenter i1/ L r= LA g2 g !
2 3% F F Reu | |
o2 | 5S ‘ T
& a ; ) ) 7 Ea -
= 8 Wz | Wy Wy Jx Jy Jg iy iy i T ry g &

= cm?d cm® cm? cm?* cm# cm* cm cm | cm cm cm cm :g‘

8 903 | 115 17.6 8.11 | 11.0° 93.3| 244 58.9| 285 | 146 | 226 | 1.68 | 0.71 0.96 | 5.37

(A 75X 75 10 11.07 | 141 213 9.54 | 135 | 113 | 29.8 714| 283 | 145 2.25 | 1.51 | 0.68 0.96 | 5.29
12 13.11 | 16.7 24.6‘1 10.7 15.8 | 130 34,7 8241 279 | 144 | 222 | 147 | 064 | 095 5.21

8 9.66 | 123 20.3 9.25 | 12.6 | 115 29.6 72.3| 3.06 | 155 | 242 | 1.65 | 0.75 | 1.02 5.74
8 80x 80 10 1185 | 15.1 24.5 | 10.8 156 | 139 35.9 87.5] 3.03 | 154 | 241 1.62 | 0,72 | 1,03 | 5.66
12 1405 | 17.9 284 | 126 18.2 | 161 43.0 | 102 3.00 | 1.5 | 2.39°| 1.59 | 0.70 | 1.02 | 5.59

9 1247 | 155 28.9 | 13.3 18.0 | -184 47,8 | 116 345 | 176 | 273 | 1.86 | 0.86 | 1.16 | 6.48
9 9090 11 14.68 | 18.7 3483 | 154 216 | 218 57.1 | 138 341 | 176 | 272 | 1.83 | 082 | 1.16 | 6.38
Bt 17.11 | 21.8 39.3 | 17.3 25.1 | 250 65.9 | 158 3.39 | 174 ) 269 | 1.80 | 0.79 | 1.15 | 6.30

: 10 16.07 | 19.2 39.7 | 184 24,7 | 280 733 | 177 3.82 | 1.95 | 3.04 | 2.07 | 096 | 1.29 | 7.18
10 100x 100 12 17.82 | 22,7 46.3 | 21.0 | 29.2 | 328 86.2° 207 3.80 .| 1.95 | 3.02 | 2.04 | 0.93 | 1.29 7.10
14 20.57 | 26.2 526 | 234 335 | 372 98.3 | 235 3.97 | 194 | 299 | 201 089 | 1.28 | 7.02

10 16.64 | 212 48.7 2#.7 30,1 | 379 98.6 | 239 423 | 216 | 336 | 230 | 1.07 | 1.42 | 7.93
1t - l110x110] 12 19.70 | 25.1 57.1 | 26.1 367 | 444 | 116 280 4,21 215 | 334 | 2.27 | 104 | 142 | 7.85
C 14 2277 | 290 64.8 | 292 41.0 | 505 . | 133 319 417 | 214 | 332 | 223 | 1.01 | 1.41 7.79
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0
L;‘ =
a ,g Modstands- Inerti- \Inertiraﬁar Keerneradier g g g
Py o momenter momenter i= X r= w g 20
ko 28 F F Bum
o E=5) o' 4 o
5 | L f ' Bed
q & . s .
Profil b d 8 g We | Wy | W | g Iy Teo | g iy i o ry rs E‘Z
Nr. mm mm &= em?® | cmd cm? cm* cm* cm4 cm cm cm cm cm cm =
11 19.94 25.4 63.81 29.4 89.5 541 140 341 4.62 2.35 3.66 2.51 1.16 1.56 8.64
12 120%x 120 13 23.31 29.7 73.7| 33.4 46.Q 6256 162 394 4.59 2.34 3.64 248 1.12 1.55 8.56
: .15 26.61 33.9 83.2| 3875 52.5 705 186 446 4.56 2.34 3.63 2.45 1.11 1.55 8.49
g 12 23.55 30.0 81.6| 37.8 50.4 750 194 472 5.00 2.54 3.97 | 272 1.26 1.68 9.36
13 130130, 14 27.24 34.7 93.3] 424 58.2 857 223 540 4.97 2.54 3.94 2.69 1.22 1.68 9.28
16 30.85 39.3 104 46.7 65.8 959 251 603 4.94 '2.53 3.92 2.65 1.19 1.67 9.20
13 27.48 35.0 102 47.3 63.3 1014 262 638 5.38 2.74 4.27 2.91 1.35 1.81 10.08
14 140 140, 15 31.40 40.0 116 52.6 72.3 1148 298 723 5.36 2.73 4.25 2.90 1.32 1.81 | 10.00
' 1 35.33 450 129 58.0 81.2 1276 334 805 5.33 2.72 4.23 2.87 1.29 1.80 9.92
i 14 | 31.64 40.3 127 58.3 78.2 1343 | - 347 845 5,17 2.93 4.58 3.156 1.45 1.94 | 10.8
15 150 150| 16 35.87 45.7 142 64.4 88.7 .| 1507 391 949 5.74 2.93 4.56 3.11 141 1.94 | 10.7
18 40.04 51.0 157 71.1 99.3 1665 438 | 1052 5.71 2.93 4.54 3.08 1.39 195 | .10.6
15 | 36.19 46.1 154 71.3 95.6 1745 | 453 | 1099 6.15 3.13 | 488 3.34 1.55 2,07 | 11.5
16 160 160| 17 40.66 51.8 172 784 1108 1945 506 | 1226 6.13 3.13 4.87 3.32 1.51 2.08 | 114
T 19 45.14 57.5 189 84.8 | 118 2137 5568 | 1348 6.10 3.12 484 | 3.29 1.47 2.05 | 113

TPH
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6.89 915! 2.09
707} 9.0111.8

8.74] 2.45

. R ! .. . Tyngde-
5 = Modstands. Inerti. Inertlraiher Kerneradier | punktets
wy, | & ter momenter , I . w Afstand fra
ERNE NE momen . = F r= F fjerneste
~3 =5 Kant
= == . _ ‘\\

& - . . . . B
;3 & Wa | Wy W, W’l Jx | Ty Jg I | i y | i Lo Te | 1y i | 1y | m n
& cm® | cm3 | cm3 | ¢ms em? | em* | cmt | em¢ | : cm | cm | em | em | em
1.11 I 1.42; 0.69 . . 45 1. 0.18’ 0,441 0.21] 2.01| 1.51
1.45] 1.85] .0.90 .33 | 1.60 | 0.56] 0.99 0.42 10.17]0.44] 0.21 197 1.46
0.26] 1.09] 0.51) 2,96 0.51 280 0.48| 1.31| 0. 0.63] 0.18| 257 1.56
0.34 0.63] 0.17 1.52
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. . Tyngde-
Modstands- Inerti- Inertlreﬂer Keerneradier punktets
momenter momenter i1/ L T e Afstand fra
F fjerneste
Kant

Veegt i kg pr.
Meter
Tveersnitsareal F
cm?

Wy‘ WE ‘Jy JE ] iy .ié i ry . n
cm? . cm? | em* cm | cm : cm cm




enyttelse Konstruktion

Gulvbelastning Staalets
ikg Be]astningi kg
pr. [ Meter pr. [0 mm

Tilfeldig Belast.

10.5 uden Hensyn

ning : 200 kg | i1 Nedbajning
Egenvaegt: R ———
200 kg Nedbajning 1/,
Talt 400 kg “w

af Langden,

Fi orsamlings-|med Indskugd,

Tilfeeldig Belast-
ning: 400 kg
Egenveegt ;

Tilfreldig Belast-

Tilfxldig Belast- 10.5 uden Hensyn|
ning: 200 i til Nedbgjning,
Egenvaegt: | ]
300 kg ‘Nedbajning Y100
lalt 500 kg af Leengden,
Tilfeldig Belast- 10,5 uden Hensyn
ning: 400 kg | 45 Nedbgjning,
Egenveegt ; T ————
200 kg Nedbajning'llm
Ialt 600 kg af Leengden,

10.5 uden Hensyn|
til Nedbajning
—_—
Nedbgjning Yoo
af Leengden,

400 kg
Talt 800 kg

10.5 uden Hensyn

ning : 800 kg
. med Egenveegt
Pakhuse, . | Plankegulv

Tilfeeldig Belast-
ning : 800 k
Egenveegt .

til Nedbgjning

100 k,

—_— ]
g Nedbejning Yoo
Ialt 900 kg

af Laengden,

10.5 uden Hensyn
til Nedbejning.

1=
Nedbajning 1/,

500 kg
Ialt 1300 kg af Leengden,

samt DIP Bjwlke der kan anvendes.

Fritliggender i Mete keafstand 1 Meter,

r. Indbyrdes Bjeel

/ 6.0m la.zmluml 5.6m Ia.sm 6.0
167117187 17217 107 18'6"

22 | 23 4 | 27

15D/ 16 D] 16 D 17D/ 19D
24 [ 26| o8

D[17D| 19D 20 22D

26 | 271 0
16D 17D| 18D| 19 p 2

2] 25| 26
19D| 19| 20 p| 2






